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PrOTEuS
Plateforme pour la Robotique Organisant 

les Transferts Entre Utilisateurs et Scientifiques

PÔLES COLABELLISATEURS

Le projet

• Partager une plateforme ouverte de déve-
loppement pour la robotique mobile

• Mutualiser les problèmes, les modèles et
les solutions

• Avoir une base de comparaison commune
des solutions

• Adresser des problèmes de complexité
croissante

• Rendre plus facile la définition de pro-
blèmes

• Cibler de vraies applications robotiques
temps réel avec une interface avec les
middlewares du marché

• Valoriser la plateforme à tra-
vers 4 challenges robotiques
ouvert à la communauté
internationale

objectifs et enjeux

PHASES DU PROJET

1 : Ontologies : description formelle
de la robotique mobile, modèles,
simulateurs. 

2 : Outils : élaboration d’outils de 
modélisation et de transformation,
élaboration de la plateforme

3 : Les Challenges : définition, 
implémentation, management

4 : Dissémination

PROTEUS est une plateforme de développe-
ment robotique (adossée au GdR Robotique).
Elle a pour but de faciliter les transferts entre
utilisateurs (industriels ou académiques), dé-
veloppeurs et scientifiques de la communauté
robotique Française. Cette plateforme mettra
à la disposition de la communauté un ensemble
d'outils et de documents permettant aux 
utilisateurs de concevoir et de développer 
des applications robotiques de complexité
croissante.
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SIR (SYSTÈMES INTELLIGENTS ET ROBOTIQUE)

principaux déLivrabLes

• Ontologies de la robotique mobile
• Définition des challenges
• Modèles robots, capteurs
• Outils plateforme
• Organisation de 4 Challenges utilisant la plateforme
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